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deneye zamaninda geliniz ve laboratuvarin kapisi kapal ise iceri girmeyiniz.

DENEY 10: INTEGRAL ALICI DEVRE

Deneyin Amaci
1. RC tabanli integral alic1 devrenin ¢alisma prensibini anlamak.
2. Giris sinyalinin integrali ile ¢ikis sinyali arasindaki iliskiyi incelemek.
3. Kare dalga giris i¢in ¢ikista olusan iiggen dalga davranisini gozlemlemek.
4. Zaman sabiti T = RCve frekansin devre ¢ikisina etkisini analiz etmek.

5. Osiloskop yardimiyla giris ve ¢ikis dalga sekillerini karsilagtirmak.

GENEL BILGILER
Integral Alici Devrenin Temel Prensibi

Integral alic1 devre, giris sinyalinin zamana gore toplam etkisine bagl olarak ¢ikis gerilimi iireten
bir devredir. Bu devrede ¢ikis isareti, giris isaretinin zamana gore integraline baglhidir. Integral alic1
devreler, Ozellikle dalga sekli doniistiirme, isaret isleme ve analog kontrol uygulamalarinda
kullanilmaktadir.

Bu deneyde islemsel yiikseltec¢ tabanli integral alict devre incelenecektir. Devrede giris isareti bir
direng lizerinden op-amp’in eviren girigsine uygulanir. Geri besleme elemani olarak kondansator
kullanilir. Op-amp’in evirmeyen girisi topraga baglanir. Bu yapi, ideal kosullarda giris sinyalinin
integralini alan aktif bir RC devresi gibi ¢alisir.

Devre topolojisi:
o Girise seri bagl direng: R
e Geri besleme eleman1: Ckondansatorii
e (Cikis: Op-amp ¢ikis ucu

o Evirmeyen giris: Toprak baglantisi



Ideal integral alic1 devre igin ¢ikis gerilimi yaklasik olarak su sekilde ifade edilir:

1
Vo () = — oz [ vi(D)dt

Burada:
o v;(t): giris gerilimi
o U, (t): cikis gerilimi
e R: giris direnci
e (: geri besleme kondansatorii
e RC(:zaman sabiti

Eksi isareti, devrenin eviren yapida oldugunu gosterir.

Zaman Sabiti

Integral alic1 devrenin davranigim belirleyen en énemli biiyiikliiklerden biri zaman sabitidir. Zaman

sabiti:
T=RC
bagintisi ile hesaplanir.

Zaman sabiti, kondansatoriin ne kadar hizli dolup bosalacagini belirler. Rveya Cdegeri artirildiginda
zaman sabiti bilyiir. Zaman sabitinin biiylimesi, kondansator geriliminin daha yavas degismesine

neden olur. Buna bagli olarak ¢ikis sinyalinin egimi azalabilir.

KULLANILACAK DEVRE ELEMANLARI

1. LM741 veya LM358
2. Direng

3. Kondansator

4. Osiloskop
DENEYIN YAPILISI

1. Sekil 1’ de verilen devreyi kurunuz. 741 ve 358 entegrelerinin bacak diizeni asagida verilmistir.

C=10nF veRf = 10kQ
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Sekil 1. Devre Semasi.
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Sekil 2. 741 bacak diizeni.
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Sekil 2. 358 bacak diizeni.

2. OpAmp entegresindeki V+ ucuna +12V, V- ucuna -12V baglanacaktir. Bunun igin

laboratuvar gorevlisinden yardim isteyiniz.

3. Vi girisine, genligi 0.5V, frekans1 5S00Hz olan siniis dalgas1 uygulaymiz.

4. Osiloskopun 1 nolu kanalimi yiikseltecin girisine, 2 nolu kanalimi yiikseltecin c¢ikigina

baglayiniz. Giris ve ¢ikis gerilimlerini osiloskopta gozlemleyiniz.

5. Giris ve ¢ikis dalga formalarin1 asagida verilen koordinat diizlemi iizerinde farkli renkler ile {ist

iistte ¢iziniz. Her bir sinyalin Volts/div degerini yanina yaziniz.

6. Deneyi oncelikle giris siniis sinyalinin genligi 0.5V, frekansi sirasiyla 1kHz ve 5Khz olacak

sekilde tekrarlayiniz.

7. Ardindan girig sinyalini sirasiyla kare ve iicgen isaret olarak ayni genlik ve frekanslarda

uygulayarak deneyi tekrarlayin.



Siniis 0.5V Genlik 500 Hz

Volts / div =

Time / div=
Siniis 0.5V Genlik 1 kHz

Volts / div =

Time / div=
Siniis 0.5V Genlik 5 kHz

Volts / div =

Time / div=




Kare 0.5V Genlik 500 Hz

Volts / div =

Time / div=
Kare 0.5V Genlik 1 kHz

Volts / div =

Time / div=
Kare 0.5V Genlik 5 kHz

Volts / div =

Time / div=




Ucgen 0.5V Genlik 500 Hz

Volts / div =

Time / div =
Ucgen 0.5V Genlik 1 kHz

Volts / div =

Time / div =
Ucgen 0.5V Genlik 5 kHz

Volts / div =

Time / div =




